
กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
CP01 CP102-01-1-1-2 การประเมนิประสทิธภิาพการทํางานของ MPTCP บนโครงขา่ย LTE และ WiFi ในกรณีทีѷมแีพ็กเก็ตสญูหาย
CP02 CP103-02-1-1-1 การปรับปรุงการตรวจสอบสทิธิѻแบบอัตโนมัตขิองกระบวนการสหกจิศกึษาวศิวกรรมคอมพวิเตอรบ์นรูปแบบ

เวบ็แอปพลเิคชนั
CP03 CP105-02-1-1-1 การพัฒนาชดุฝึกการทรงตัวสาํหรับผูป่้วยคนไทยทีѷมภีาวะขอ้เทา้ไมม่ัѷนคงเรืѸอรัง
CP04 CP111-07-1-1-1 การพัฒนาอลักอรทิมึการจําลองการอบเหนยีวดว้ยการปรับอณุหภมูโิดยใชว้ธิกีารคน้หาบรเิวณโดยรอบ

สาํหรับการแกไ้ขปัญหาการเดนิทางของพนักงานขาย
CP05 CP113-07-1-1-1 การเปรยีบเทยีบวธิกีารเรยีนรูเ้ชงิลกึสาํหรับตรวจจับรถโดยสารประจําทาง
CP06 CP115-09-2-1-1 กรณีศกึษาการจําแนกขอ้มลูความเป็นสว่นตวัโดยใชเ้ทคนคิการเขา้รหัสและการแฮช
CP07 CP106-10-1-1-1 ระบบสัѷงจองอาหารโฮมเมดออนไลน์
CP08 CP108-10-1-1-1 แอพพลเิคชัѷนบรหิารจัดการระบบเชา่โดรนเพืѷอการเกษตร
CP09 CP109-10-1-1-1 การพัฒนาระบบวางแผนการหมนุเวยีนขบวนรถไฟ
CT01 CT101-05-1-1-1 การหาคา่เหมาะทีѷสดุของตวัควบคมุไอพดีสีาํหรับพลานตท์ีѷมเีวลาไรผ้ลสนองดว้ยขั Ѹนตอนวธิแีบบคา้งคาว
CT02 CT102-05-1-1-1 การควบคมุตําแหน่งของมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรงโดยใชก้ารคน้หาแบบคา้งคาวบนพืѸนฐานตวัควบคมุพไีอดี
CT03 CT110-05-1-1-1 การควบคมุอณุหภมูบิรเิวณทางออกของชดุแลกเปลีѷยนความรอ้นฮทีไปป์
CT04 CT107-01-1-1-1 กรณีศกึษาระบบปัѹ มนํѸาดว้ยโซลารเ์ซลลส์าํหรับสวนปาลม์นํѸามันในเขตจังหวดันครราชสมีา
CT05 CT108-06-1-1-1 การโปรแกรมและควบคมุหุน่ยนตต์กีอลฟ์ดว้ยพแีอลซี
CT06 CT109-07-1-1-1 ระบบควบคมุมอเตอรส์าํหรับเตยีงผูป่้วยแบบแยก 8 สว่นดว้ย  PLC
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กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
EC01 EC103-01-1-1-1 การตรวจนับระดบัแรงดันไฟฟ้าเกนิของวงจรไฟตอนดว้ยตวัเปรยีบเทยีบวนิโดวแ์บบอนุกรมในระบบอาณัตสิญัญาณรถไฟ
EC02 EC104-01-1-1-1 วงจรคณูคา่ความจไุฟฟ้าเทยีบกราวดโ์ดยใชไ้อซเีบอร ์LT1228 หนึѷงตวั
EC03 EC105-01-1-1-1 วงจรเลยีนแบบตวัเหนีѷยวนําแบบไมม่กีารสญูเสยีทีѷปรับคา่ไดโ้ดยใชไ้อซสีาํเร็จรูปเบอร ์LT1228
EC04 EC108-01-1-1-1 วงจรกรองความถีѷโหมดกระแสแบบสามอนิพุตหนึѷงเอาตพ์ุตทีѷสามารถควบคมุไดด้ว้ยวธิทีางอเิล็กทรอนกิสโ์ดยใช ้VDTA 

หนึѷงตวั
EC05 EC109-11-1-1-1 การวเิคราะหป์ระสทิธภิาพของระบบโอเอดเีอ็มร่วมกบัเสน้ใยแกว้เกรตติѸงชนดิแบร็ก
EC06 EC101-12-1-1-1 แผน่สะทอ้นพืѸนผวิเลอืกความถีѷสาํหรับประยกุตใ์ชง้านสายอากาศระนาบยา่นความถีѷคูท่ ีѷความถีѷ2.45 GHz และ 5.8 GHz
EC07 EC110-14-1-1-3 การออกแบบสายอากาศแบบทอ่นําคลืѷนระนาบร่วมสาํหรับการใชง้านความถีѷแถบกวา้งยิѷง
ES01 ES103-02-1-1-1 การออกแบบและพัฒนาอปุกรณ์ทําความสะอาดสาํหรับแผน่โซลา่เซลลเ์พืѷอรักษาประสทิธภิาพการผลติไฟฟ้า
ES02 ES110-02-2-1-1 กรณีศกึษาผลกระทบดา้นคณุภาพอากาศจากการเกดิอบุตัเิหตขุณะอดัประจุเร็วของยานยนตไ์ฟฟ้าทีѷใชแ้บตเตอรีѷลเิทยีม

ในสถานี
ES03 ES111-02-1-1-1 การบรหิารจัดการและมาตรการการอนุรักษ์พลงังานกรณีศกึษา อา่วนาง ปริѸนวลิล ์รสีอรท์ แอนด ์สปา จังหวดักระบีѷ
ES04 ES112-02-1-1-1 การบรหิารจัดการและลดการใชพ้ลังงานของเครืѷองทํานํѸาเย็น (Chiller) ชนดิระบายความรอ้นดว้ยนํѸากรณีศกึษา : โรงแรม

ธรรมรนิทร ์ธนา ตรัง
ES05 ES107-01-1-1-1 การวเิคราะหร์ะบบป้องกันฟ้าผา่สาํหรับโรงไฟฟ้าพลังงานแสงอาทติยแ์บบตดิตั ѸงบนพืѸนดนิโดยตดิตั Ѹงระบบลอ่ฟ้าแบบแทง่

อเีอสอี
ES06 ES114-04-1-1-1 การเพิѷมประสทิธภิาพของเครืѷองทํานํѸารอ้นพลงังานแสงอาทติย ์โดยใชว้ธิไีฟไนทอ์ลิลเิมนตแ์บบ 3 มติ ิ
ES07 ES115-02-1-1-1 การปรับแตง่ลมเย็นใหเ้หมาะสมเพืѷอลดพลงังานไฟฟ้า
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กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
GN01 GN103-01-1-1-1 นํѸาพุเตน้ระบําควบคมุดว้ยไมโครคอนโทรลเลอร์
GN02 GN107-02-1-1-1 การพัฒนาชดุสาธติระบบควบคมุมอเตอรใ์นอตุสาหกรรม
GN03 GN102-03-1-1-1 การศกึษาแบบจําลองสถานอีดัประจแุบตเตอรีѷจักรยานยนตไ์ฟฟ้าดว้ยพลงังานแสงอาทติย์
GN04 GN121-03-1-1-1 การศกึษาและวเิคราะหบ์นัไดเลืѷอนขดัขอ้งระหวา่งการใชง้าน
GN05 GN122-03-1-1-1 การวดัปรมิาณนํѸายาเครืѷองลา้งภาชนะผา่นเน็ตพาย
GN06 GN101-04-1-1-1 การวเิคราะหก์ารใชพ้ลงังานไฟฟ้าในโรงเรอืนเพาะปลกูเห็ดมลิคก์ีѸดว้ยระบบปิดควบคมุแบบอตัโนมัติ
GN07 GN104-04-1-1-1 ระบบอตัโนมัตสิาํหรับรายงานอณุหภมูแิละอตัราการไหลของนํѸาในเครืѷองจักรผา่นเวบ็แอปพลเิคชนักรณีศกึษา: บรษัิทเอส

เค โพลเิมอร ์จํากดั
GN08 GN105-04-1-1-1 เครืѷองตรวจสอบความผดิพร่องและระบภุาระทางไฟฟ้าสาํหรับการเดนิสายไฟในอาคาร
GN09 GN106-04-2-1-1 ระบบเพาะถัѷวงอกแบบกึѷงอัตโนมัตคิวบคมุดว้ยโปรแกรมเมเบลิลอจกิคอนโทรลเลอร์
GN10 GN109-04-1-1-1 การวเิคราะหค์วามสมัพันธข์องกระแสไฟฟ้าและอณุหภมูขิองมอเตอรไ์ฟฟ้าเหนีѷยวนํา
GN11 GN110-04-1-1-1 การวเิคราะหค์า่ความคลาดเคลืѷอนจากความไมเ่ป็นเอกรูปของทรงกลมรวมแสงในการวดัคา่ฟลกัซก์ารสอ่งสวา่งรวมของ

หลอดไฟแอลอดีทีีѷมมีมุกระจายแสงตา่งกนั
GN12 GN113-04-1-1-1 การออกแบบแสงสวา่งสาํหรับสาํนักงานโดยการใหแ้สงสวา่งคํานงึถงึมนุษย์
GN13 GN115-04-1-1-1 การควบคมุอณุหภมูแิละความชืѸนในโรงเรอืนโดยใชแ้บบจําลองฟัซซีѷ
GN14 GN119-04-1-1-1 วธิกีารลดสารตกคา้งไนเตรทในระบบปลกูผักสลดัไฮโดรโปนกิส์
GN15 GN114-04-1-1-1 ระบบรับสง่ขอ้มลูพลงังานแสงอาทติยผ์า่นระบบไรส้ายดว้ยบอรด์ไมโครคอนโทรลเลอร์
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กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
IN01 IN104-01-1-1-1 การออกแบบและสรา้งระบบควบคมุ 16 วาลว์แกส๊ตรวจจับแกส๊รัѷวผา่นระบบไรส้ายโดยไมโครคอนโทรลเลอร์
IN02 IN105-01-1-1-1 การออกแบบและสรา้งเครืѷองประจแุบตเตอรีѷแบบชาญฉลาดควบคมุโดยไมโครคอนโทรลเลอร์
IN03 IN133-01-1-1-1 เครืѷองรดีผา้ไอนํѸากึѷงอัตโนมัติ
IN04 IN114-02-1-1-1 การออกแบบและสรา้งเครืѷองตดัทอ่นพันธุม์ันสาํปะหลงั
IN05 IN118-02-1-1-1 การเพิѷมปรมิาณไขน่กกระทาดว้ยระบบควบคมุอณุหภมูแิละความชืѸนภายในฟารม์แบบอตัโนมัติ
IN06 IN126-02-1-1-1 หุน่ยนตค์วบคมุระยะไกลสาํหรับงานพ่นสารทางการเกษตร
IN07 IN128-02-1-1-1 อปุกรณ์ชว่ยรับผลทเุรยีนแบบไมทํ่าลาย ควบคมุการเคลืѷอนทีѷดว้ยรโีมท
IN08 IN131-02-1-1-1 การศกึษาแนวทางปรับปรุงประสทิธภิาพการใชพ้ลงังานไฟฟ้าระบบเตมิอากาศสาํหรับการเพาะเลีѸยงสตัวนํ์Ѹา
IN09 IN109-03-1-1-1 หอ้งจําลองเพืѷอศกึษาระบบฟารม์อจัฉรยิะควบคมุดว้ยอาดยุโน่
IN10 IN117-03-1-1-1 ระบบบนัทกึเวลาดว้ยใบหนา้จากคณุลกัษณะ HOG และการจําแนกแบบ SVM
IN11 IN101-04-1-1-1 การออกแบบและพัฒนาเครืѷองรับแลกขวดนํѸาและกระป๋องเพืѷอใหอ้าหารปลาอตัโนมัต ิดว้ยโมดลูสืѷอสารไรส้ายแบบลอรา 
IN12 IN102-04-1-1-1 การออกแบบและพัฒนาเครืѷองยงิลกูเทเบลิเทนนสิควบคมุผา่นโทรศพัทม์อืถอื
IN13 IN103-04-1-1-1 เครืѷองฟอกอากาศขนาดเล็กควบคมุโดยสมารท์โฟนแอนดรอยด ์
IN14 IN108-04-1-1-1 ระบบบรหิารคลงัอาวธุสาํหรับโรงเรยีนนายเรอื
IN15 IN110-04-1-1-1 การออกแบบและพัฒนาแขนเทยีมไฟฟ้าสาํหรับผูพ้กิาร
IN16 IN113-04-1-1-1 อปุกรณ์กายภาพบําบดัอยา่งตอ่เนืѷองสาํหรับผูป่้วยหลงัการผา่ตดัเปลีѷยนขอ้เขา่
IN17 IN115-04-1-1-1 ชดุขบัเคลืѷอนไฟฟ้าสาํหรับรถเข็นคนพกิารแบบถอดประกอบ
IN18 IN116-04-1-1-2 ป้ายไฟจราจรพลงังานแสงอาทติยแ์บบเคลืѷอนทีѷควบคมุการทํางานผา่นโมดลูไรส้ายเพืѷองานบํารุงรักษาทาง
IN19 IN119-04-1-1-1 หุน่ยนตเ์ก็บขยะสะเทนินํѸาสะเทนิบก
IN20 IN123-04-1-1-1 ตูป้ลกูผักอจัฉรยิะ
IN21 IN129-04-1-1-1 เตยีงผูป่้วยทีѷชว่ยเหลอืตวัเองไมไ่ดแ้บบแบง่ครึѷงตามแนวยาวป้องกันแผลกดทบัดว้ยตวัตรวจรูค้วามชืѸนพรอ้มชดุเป่าลมไล่

ความชืѸน
IN22 IN132-04-1-1-2 การพัฒนาเครืѷองตน้แบบหุน่ยนตค์น้หาและกูภั้ย
IN23 IN135-04-1-1-1 ชดุฝึกนวดหัวใจเบืѸองตน้
IN24 IN136-04-1-1-1 การพัฒนาระบบบา้นอจัฉรยิะภายใตแ้นวคดิอนิเทอรเ์น็ตทกุสิѷง
IN25 IN134-03-1-1-1 การออกแบบเครืѷองวดักําลงัไฟฟ้าแบบดจิติอล
IN26 IN137-04-1-1-1 สมองกลฝังตวัของราสเบอรร์ีѷไพ สาํหรับการใชง้านกญุแจในตูเ้ก็บกญุแจ
IN27 IN138-04-1-1-1 การประยกุตใ์ชง้านโปรแกรมแลปววิสาํหรับควบคมุก๊าซออกซเิจนแบบออ้มภายในหอ้ง
IN28 IN139-04-1-1-1 สถานวีดัคณุภาพนํѸา

IN-F

IN-G
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กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
PE01 PE103-02-1-1-1 การตรวจจับแทง่ตวันําโรเตอรแ์ตกหักในมอเตอรเ์หนีѷยวนําโดยใชก้ารแปลงฟเูรยีรแ์บบไมต่อ่เนืѷอง
PE02 PE107-02-1-1-1 Investigation of Doubly Fed Induction Machine’ s Behaviour
PE03 PE102-03-1-1-1 การจําลองการควบคมุความเร็วรอบของซงิโครนัสมอเตอรแ์มเ่หล็กถาวรบนพืѸนฐานการควบคมุสนามแมเ่หล็กแบบทางออ้ม
PE04 PE110-03-1-1-1 การสรา้งสญัญาณมอดเูลตความกวา้งพัลสแ์บบสเปซเวกเตอรด์ว้ยวธิคีลืѷนพาห ์สาํหรับโหลดสองเฟสทีѷสมมาตรโดยใช ้

ไมโครคอนโทรลเลอรเ์บอร ์TMS320F28379D
PE05 PE111-03-1-1-1 การเปรยีบเทยีบวธิกีารควบคมุลปูภายในสาํหรับการขบัเคลืѷอนมอเตอรไ์ฟฟ้ากระแสตรงแบบ สีѷ จตรุภาค
PE06 PE112-03-1-1-1 การศกึษาการปรับความถีѷของแรงดนัไฟฟ้าทีѷจา่ยใหก้บัมอเตอรค์อมเพรสเซอรข์องเครืѷองปรับอากาศ 1 เฟส เพืѷอการ

ประหยัดพลงังาน
PE07 PE117-01-1-1-1 การศกึษาความตา้นทานจดจําของชอตคยีไ์ดโอดเชงิราบแบบขั Ѹวไฟฟ้ากวา้ง
PE08 PE104-06-1-1-2 การวเิคราะหค์า่อตัราสว่นจํานวนรอบทีѷเหมาะสมของหมอ้แปลงในวงจรฟลายแบคคอนเวอรเ์ตอรส์าํหรับระบบในแหลง่จา่ย

ไฟฟ้าแบบกระจาย
PE09 PE105-06-1-1-1 การสรา้งพัลสส์นามไฟฟ้าแรงดนัสงูโดยใชว้งจรเฮชบรดิจม์ัลตเิลเวลอนิเวอรเ์ตอรร์่วมกบัขดลวดเทสลาเพืѷอใชใ้นการกําจัด

เชืѸอจลุนิทรยีใ์นนํѸามะเขอืเทศ
PE10 PE106-06-1-1-1 แบบจําลองการออกแบบระบบการปรับปรุงคา่ตวัประกอบกําลงัไฟฟ้า
PE11 PE114-07-1-1-1 การวเิคราะหแ์ละออกแบบวงจรเมตรกิซค์อนเวอรเ์ตอร ์3 เฟส 6 พัลส ์ทีѷใชส้ญัญาณแรงดนัไฟฟ้าเอาทพ์ุทสาํหรับการ

สรา้งสญัญาณพดีบับลวิเอ็ม
PE12 PE116-07-1-1-1 การออกแบบวงจรแปลงผันกําลงัไฟฟ้าตรงจากไฟฟ้ากระแสสลบัเป็นไฟฟ้ากระแสสลับ บนพืѸนฐานวงจรคลาสอี

อนิเวอรเ์ตอรท์ีѷมตีวัเหนีѷยวนําและตัวเก็บประจอุยา่งละหนึѷงตวั สาํหรับเตาหงุตม้เหนีѷยวนําภายในครัวเรอืน
SS01 SS101-01-2-1-1 การปรับเปลีѷยนระบบขบัเคลืѷอนจักรยานยนตจ์ากเครืѷองยนตเ์ป็นมอเตอรไ์ฟฟ้า
SS02 SS106-01-2-1-3 เปรยีบเทยีบคา่ใชจ้า่ยการใชง้านของรถจักรยานไฟฟ้ากบัรถจักรยานยนตก์รณีศกึษาพืѸนทีѷมหาวทิยาลยั
SS03 SS103-02-1-1-1 การควบคมุเครืѷองใชไ้ฟฟ้าในบา้นและการวดัไฟฟ้าผา่นสมารต์โฟน
SS04 SS104-02-1-1-1 การประยกุตใ์ชเ้ทคโนโลย ีInternet of Things ในการควบคมุเครืѷองปรับอากาศ
SS05 SS105-02-1-1-1 เครืѷองทําความสะอาดแผงเซลลแ์สงอาทติยอ์ตัโนมัตสิาํหรับระบบเซลลแ์สงอาทติยข์นาด 6 kW

SS-A
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กลุม่ยอ่ย รหสัใหม่ รหสัเดมิ ชืѷอบทความ
PW01 PW106-01-1-1-1 การปรับปรุงขั Ѹนตอนวธิหีาคา่เหมาะทีѷสดุของผเีสืѸอกลางคนืสาํหรับการจัดสรรการไหลของกําลังไฟฟ้ารแีอกทฟีเหมาะทีѷสดุ

เมืѷอพจิารณาการผลติไฟฟ้าจากกงัหันลม
PW02 PW108-01-1-1-1 การปรับปรุงความเชืѷอถอืไดข้องระบบจําหน่ายกําลังไฟฟ้าโดยพจิารณาระดบัความพงึพอใจของผูใ้ชไ้ฟฟ้า
PW03 PW111-01-1-1-1 การวเิคราะหค์วามเสีѷยงหมอ้แปลงไฟฟ้ากําลงัดว้ยวธิกีารวเิคราะหโ์หมดความลม้เหลว,ผลกระทบและความวกิฤต
PW04 PW113-01-1-1-1 แบบจําลองของระบบจัดเก็บพลงังานไฮบรดิแบตเตอรีѷ-ตวัเก็บประจุยิѷงยวดสาํหรับรถบสัไฟฟ้า
PW05 PW114-01-1-1-1 การวเิคราะหก์ารกําหนดปัญหาของการหาคา่การไหลของกําลงัไฟฟ้าทีѷเหมาะสมทีѷสดุโดยมเีงืѷอนไขดา้นความมัѷนคงใน

ระบบไฟฟ้ากําลงั
PW06 PW121-01-1-1-1 การปรับปรุงแรงดนัไฟฟ้าตกเนืѷองจากโหลดสถานปีระจไุฟฟ้าของรถบสัไฟฟ้าแบบปลัѹกอนิดว้ยการตดิตั Ѹงระบบผลติ

พลงังานไฟฟ้าแบบกระจาย
PW07 PW123-01-1-1-1 Optimal Load Scheduling in Smart House by Considering Real Time Pricing and Demand Response
PW08 PW129-01-2-1-1 การกําหนดตําแหน่งทีѷเหมาะสมของสถานไีฟฟ้ายอ่ยดว้ยปรภิมูคิน้หาพืѸนทีѷ ดว้ยวธิกีารทางพันธกุรรม
PW09 PW104-02-1-1-1 แบบจําลองการควบคมุและแจง้เตอืนระบบไฟฟ้าของศนูยส์ัѷงการระบบไฟฟ้า
PW10 PW110-02-1-1-1 การจัดการพลงังานดว้ยระบบกกัเก็บพลงังานไฟฟ้าแบบแบตเตอรีѷในโรงงานอตุสาหกรรม
PW11 PW128-02-1-1-1 แนวทางการประเมนิสภาพเซอรก์ติเบรกเกอรแ์รงสงูในสถานไีฟฟ้า
PW12 PW109-03-1-1-1 การปรับปรุงแรงดนัไฟฟ้าทีѷบสัและลดคา่ความสญูเสยีกําลงัไฟฟ้าของระบบไฟฟ้ากําลงัโดยใชต้วัเก็บประจ ุกรณีศกึษา

ระบบไฟฟ้ากําลงัของจังหวดัขอนแกน่
PW13 PW112-03-1-1-1 ดชันปีระเมนิการตดิตั Ѹงอปุกรณ์ชดุตอ่ปลายสายเคเบลิใตด้นิระบบ 22 เคว ีดว้ยวธิกีารวเิคราะหเ์ชงิลําดับชั Ѹน
PW14 PW127-04-1-1-2 การพจิารณาหาขนาดหมอ้แปลงไฟฟ้าทีѷเหมาะสมในระบบจําหน่ายไฟฟ้าแรงดันตํѷา
PW15 PW107-07-1-1-2 การตรวจจับสญัญาณดสิชารจ์บางสว่นในเครืѷองกําเนดิไฟฟ้าดว้ยการแปลงเวฟเล็ต
PW16 PW126-07-1-1-2 การศกึษาอทิธพิลของนํѸาทีѷถกูกระตุน้ดว้ยพลาสมา ณ สภาวะบรรยากาศ ตอ่การเจรญิเตบิโตของเมล็ดพชื
PW17 PW132-07-1-1-3 การกําจัดเชืѸอเอสเชอรเิชยีโคไล (อ ีโคไล) ดว้ยดสีชารจ์แบบขา้มฉนวน
PW18 PW118-09-1-1-1 การวเิคราะหส์นามแมเ่หล็กไฟฟ้าของสายไฟฟ้าใตด้นิ 24 เคว ีชนดิสาย XLPE ขนาด 400 ตร.มม.
PW19 PW120-09-1-1-1 การวเิคราะหส์นามแมเ่หล็กของสายไฟฟ้าใตด้นิในทอ่อพ็ีอกซเีรซนิเสรมิใยแกว้ทีѷจัดเรยีงดว้ยหวเีหล็กและหวฉีนวน 

ภายในทอ่ใตด้นิแบบไปรแ์จคกิѸง
PW20 PW131-09-1-1-1 กระทบจากฤดกูาลทีѷมตีอ่คา่ความตา้นทานการตอ่ลงดนิในลกัษณะเนืѸอดนิตา่งกนั
PW21 PW122-10-1-1-1 Community Peer-to-Peer Energy Trading Analysis among Commercial Consumers in Korat 
PW22 PW101-11-1-1-1 การจําแนกสาเหตคุวามผดิพร่องในระบบจําหน่าย 33 kV ของ การไฟฟ้าสว่นภมูภิาค เขต 2 ภาคใต ้โดยใชก้ารเรยีนรูข้อง

เครืѷอง
PW23 PW105-11-1-1-1 การพัฒนาอปุกรณ์ตอ่ร่วมมเิตอรเ์อเอ็มอารเ์พืѷอการเก็บขอ้มลูทีѷสามารถวเิคราะหฮ์ารม์อนกิของผูใ้ชไ้ฟฟ้าได ้
PW24 PW135-11-1-1-1 การศกึษาการตดิตั Ѹงแหลง่จา่ยพลงังานแสงอาทติยแ์บบผสมผสานภายใตก้ารประจโุหลดยานยนตไ์ฟฟ้า
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